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Generalidades

El modelo OD-2 es compatible con los sistemas de
comunicacion modular de CTM Electrénica.
0OD-2 cuenta con la radio incorporada (en su version de 100mw
Lora). Esta pensado para recibir sefiales por parte de equipos
remotos que le hagan accionar sus salidas digitales.
El OD-2 recibe los comandos via RF y los decodifica para saber
qué salida accionar. Cada salida cuenta con un timer
configurable por el usuario el cual se resetea cada vez que la
entrada recibe un comando desde el dispositivo remoto. Si el
timer se desborda porque el equipo no recibe sincronismo en el
tiempo especificado, la salida en cuestion toma un estado
(abierto/cerrado) por defecto configurado por el usuario.
El equipo se presenta en gabinete estanco con entrada por cable
para sus conexiones lo que le permite ser instalado a la
intemperie.
Este equipo, junto con toda la nueva serie LoRa, incorpora la
funcion de medicidn de intensidad de sefial reciba.

Caracteristicas técnicas

CARACTERISTICAS APC340
GABINETE Gabinete Plastico Estanco
ALIMENTACION 9-12 VCC
CONSUMO 200 mA
ALCANCE 3000 mts (Espacio Libre)
ANTENA Antena Recta 5cm 0 DBi sma

CANTIDAD DE
SALIDAS

2

TIPO DE SALIDAS

Relés. Contactos Secos NA. 62

@250VCA
CONEXIONES .
SALIDAS Por Cable Unipolar 1 mm2
INDICADORES 3 Leds:
o Indicar de Estado de los
Relés (x2).
e Led Bicolor de Estado del
Equipo.
FIJACION 4 agujeros En Oreja De Gabinete

MEDIDAS

87.5 mm X 118 mm
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BORNE DESCRIPCION COMENTARIO

1 Salida Contacto Normal Abierto del Relé 1
2 Salida Contacto Comun del Relé 1
3 Salida Contacto Normal Abierto del Relé 2
4 Salida Contacto Comun del Relé 2
5 9-12 VCC Borne Positivo de Alimentacion (9 -12 VCC)
6 GND Borne Negativo de Alimentacion

Descripcién de Funcionamiento

El OD-2 formara parte de una red inalambrica junto con otros equipos, y sera el encargado de reflejar en sus salidas, el estado de distintas
entradas de uno o varios equipos.
Este equipo, consta con la opcion configurable por el usuario de elegir entre dos maneras de accionar sus salidas:

e  Seguidor: La salida se va a activar cuando la entrada que comanda a esta salida se active.
e Inversor: La salida se va a activar cuando la salida que comanda a esta salida se abra.

Sincronizacion de Salidas — Valor de Seguridad

Cada una de las salidas del OD-2 pueden ser configuradas con un tiempo de sincronizacion el cual les va a indicar cada cuanto van a
recibir un mensaje en la salida. En caso de que la salida reciba el mensaje en el tiempo estipulado, la salida va a tomar un estado definido
previamente por el usuario, conocido como valor de seguridad.

Ej: Supongamos que la salida 1 del equipo va a accionar a través de su relé una bomba de agua. El equipo remoto que controla esta
salida envia una sefial de sincronismo cada 1 hora. Si en 1 hora no se recibe este mensaje significa que el equipo transmisor tiene algin
problema. Nosotros queremos, en este caso, que si el equipo no recibe el sincronismo libere su salida para asi se apague la bomba.

El tiempo maximo de sincronismo es 1:40hs.

En caso de no requerir esta funcion, se configura la salida sin cambios.



Configuracion de Fabrica

El pulsador tiene la funcién de reestablecer los parametros de fabrica del equipo.

Para acceder a esta funcién se debe mantener presionado el pulsador durante el energizado, comenzara a titilar el led en color rojo, y si
lo mantenemos presionado unos segundos (5 segundos aproximadamente) veremos que comenzara a titilar rapidamente le led verde,
esto nos indica que el equipo se reseteo a los valores de fabrica.

Los parametros de fabrica son los siguientes:

PARAMETRO VALOR DE FABRICA
Direccion 6
Red 3

Tiempo Sync. (Salidas) | 0 Para Todas las Salidas

Estado de Seguridad Sin Cambios

Por lo tanto, el funcionamiento del pulsador se resume de la siguiente forma:

Pulsado durante el Power up: Reestablece las configuraciones de fabrica.

NOTAL1: El pulsador se debe mantener presionado hasta que el led de indicacion de estado parpadee rapidamente
(primero hara un parpadeo lento indicando que se detect6 el pulsador)

NOTAZ2: El pulsador presionado durante ya habiendo arrancado el equipo tiene otra funcion que se indicara mas
adelante.

Funcién de Salidas

Las salidas pueden funcionar de dos formas dependiendo de la sefial que envie el equipo que comande las mismas.

Salidas seguidoras:
Las salidas toman el mismo estado que tienen las entradas del equipo transmisor.

Ej.: Supongamos la salida 1 del OD2, si al equipo que maneja esta salida se le activa la entrada, el OD2 activara la salida
correspondiente.

Salidas inversoras:
Las salidas toman el estado opuesto al que tienen las entradas del equipo transmisor.

Ej.: Supongamos la salida 1 del OD2, si al equipo que maneja esta salida se le activa la entrada, el OD2 desactivara la salida
correspondiente.

Esta configuracién se realiza mediante el jumper 1-2 del equipo:

Jumper 1-2 colocado = Salidas inversoras
Jumper 1-2 liberado = Salidas seguidoras

Conexionado Para Salidas Seguidoras

Para que las salidas del equipo sean seguidoras, el jumper debe estar liberado.
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Conexionado Para Salidas Inversoras

Para que las salidas del equipo sean inversoras, el jumper debe estar colocado.
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Jumpers de Configuracion

Como se nombro anteriormente, los jumpers 1-2 tienen como funcién definir la forma de funcionamiento de las salidas.

Los jumpers 3-4, 5-6 y 7-8 van a ser los encargados de programar la frecuencia de funcionamiento del equipo de la siguiente forma:



JUMPER LIBERADOS JUMPER COLOCADOS
an 00
Qg 00
Qg ag
00 0 0]
[0]0] @0
Ba F =430 MHz 00 F=434 MHz
00 00
[0/0] @0
B0 F =431 MHz B F =435 MHz
00 0/0]
[0/0] @0
00 F=432 MHz B0 F =436 MHz
00 00
[0/0] @0
00 F =433 MHz 00 F =437 MHz
00 00

La frecuencia de radio el equipo la configura cuando arranca, por lo tanto, siempre que hagamos un cambio en los jumpers, luego
debemos apagar y prender el equipo para que la nueva configuracion de jumpers surja efecto.

Led Bicolor de Estado

Este led indica diferentes puntos:
1. Power Up titila rdpidamente en verde luego de unos segundos

2. Reset de fabrica, comienza a titilar en rojo, y si mantenemos presionado el pulsador durante un tiempo, titila rdpidamente en verde
indicando que se borrd la memoria y se cargo con los valores de fabrica.

3. Cada vez que recibe un mensaje hace un guifio en color rojo.
4. Cuando el equipo esta conectado a la PC, el led se enciende fijo en color rojo
5. El estado de funcionamiento normal es con el led apagado

6. Cuando esta en modo de medicion de campo titila en rojo en funcidn del nivel de campo recibido (de 0 a 5 veces, donde 0 es minimo
y 5 es maximo).

Modo de Medicion de Campo

Estando el equipo energizado, presionamos el pulsador y el led comenzara a titilar de color rojo, si mantenemos presionado al pulsador
unos segundos hasta que comience a titilar el led de color verde, el equipo pasara a modo medicion de campo. En este modo toda
sefial de radio que reciba la analizara e indicara su potencia en hasta 5 niveles, los cuales los indicara a través de cantidad de veces que
titile el led cuando recibe una sefial. Para volver al funcionamiento normal del equipo se puede repetir la secuencia o resetearlo.

Esta funcion es muy importante para determinar la “fuerza” del enlace y decidir si es necesario el uso de antenas de mayor ganancia.

Salidas del Equipo y Alimentacion

El equipo cuenta con dos salidas de contacto seco por relé normal abierto. Cada relé tiene su par de cables individual y puede manejar
tanto 220Vca como corriente continua. En el caso de corriente alterna y carga inductiva es recomendable la utilizacidn de circuitos snubber
para disminuir el ruido generado en el momento de la apertura del contacto del relé.

La alimentacion es a través de una fuente de 9 a 12V 1A por los cables rojo y negro como figuran en el diagrama:
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Conector SMA Para la Antena

El equipo cuenta con un modulo de radio, donde su salida de irradiacion se realiza a través de un conector tipo SMA Hembra.

El equipo viene con una antena incluida la cual dispone de un conector SMA Macho el cual enrosca directamente sobre el conector del
mddulo. En muchas aplicaciones donde la distancia a alcanzar en las transmisiones de los equipos no es un factor critico, se puede utilizar
de dicha manera. En caso de que queramos sacarles el maximo provecho a las prestaciones de radio, debemos colocar un cable extensor
para lograr una ubicacion de la antena dptima para el enlace. En general a mayor altura se cologue la antena mejor seran las caracteristicas
del enlace. El cable a utilizar debera ser un RG-58 FOAM con conectores SMA-Macho y SMA-hembra en sus extremos. No se recomienda
utilizar extensiones de cable mayor a 10mts, en los casos que sea necesario se debera utilizar un cable de menor pérdida como el RG-
213.

Parametros de Configuracion

El equipo OD-2 cuenta con una serie de parametros de configuracion los cuales permiten que funcione de acuerdo a las necesidades del
usuario. La configuracion de los parametros se realiza a través del software MINCI de configuracion. Estos parametros son:



Parametro

Descripcion

Valores

Direccion de Red

Es el nimero que deben compartir todos los equipos de
comunicacion que deban comunicarse entre si.

1-254
Valor de fabrica = 3

Direccion de Equipo

Es el valor al cual los equipos de la red haran referencia
cuando quieran comunicarse con é€l.

1-254
Valor de fabrica = 6

Tiempo de
Sincronismo

Este parametro indica el tiempo que la salida puede estar
sin recibir una sefial de un equipo remoto. Superado este
tiempo, la salida tomara su valor por defecto.

1seg a 1:40hs Valor de
Fabrica = 0 (Este valor en
cero significa que la salida

Cada no espera sefal de
sincronismo)

Salida Cuando la salida se considera desincronizada por 0: Salida Abierta
Estado Por | superarse el tiempo de sincronismo, toma un valor 1: Salida Cerrada
Defecto definido 2: Sin Cambios
por el usuario. Valor de Fabrica = 2
Rutas

Las rutas son configuraciones del equipo que le damos para indicarle a través de que caminos debe llegar al destino especificado.

En el punto 3 del ejemplo anterior podriamos pensar que el equipo N°3 no tiene visibilidad de radio con nuestro ID, pero el equipo N°2
se “ve” tanto con el 3 como con nosotros. Entonces podemos indicarle que cuando queremos acceder al equipo N° 3 primero la sefial
debe pasar por el N°1 para que este Ultimo la recomponga.

En una misma comunicacion se pueden configurar hasta tres saltos. Este concepto de “Rutas” nos permite realizar comunicaciones hasta
un punto quede forma directa no tendriamos posibilidad de acceder.

En algunos casos donde solo se utilizan dos equipos y el alcance no da, se opta por colocar un equipo intermedio solo para utilizarlo como
repetidor.
Todos estos parametros se pueden leer y configurar con el software de CTM “MINCI".

IMPORTANTE: SI NO CONOCEMOS LA CONFIGURACION DEL EQUIPO, HAY QUE RESETEARLO DE FABRICA A TRAVES DEL PULSADOR Y
CONECTARSE A LA DIRECCION DE FABRICA:

DIRECCION EQUIPO = 6
DIRECCION DE RED = 3

Configuracion de Parametros

Para poder ingresar a la configuracion de los parametros del equipo, debemos conectarlo a la PC y descargar el software gratuito del sitio
de CTM electrdnica.

Para conectar el equipo a la PC debemos utilizar el médulo USB-RF (programador inaldmbrico)

El programador inaldambrico se conecta al pc a cualquier de sus puertos USB. No requiere conectarse fisicamente con el OD-2 ya que la
comunicacion es inaldambrica. Tampoco necesita de fuente de alimentacion ya que se alimenta de la tension del puerto USB.
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Al conectar el programador en el puerto USB, la PC le va a pedir de instalar el driver del dispositivo el cual se descarga de la pagina de
CTM. Este driver genera en la PC un puerto COM virtual. Hay que anotar este nimero de COM generado en la PC para luego desde el
software MINCI de configuracion asignarle este nimero de puerto.

El nimero de puerto se puede ver en el administrador de dispositivos de Windows:

4 = Desarrollo-PC
3 B Adaptadores de pantalla
- -EF Adaptadores de red
g Controladoras ATA/ATAPIIDE
- Controladoras de bus serie universal

-% Controladoras de senide y video y dispositives de juego

17_-; Dispositives de imagen

E’:-J Dispositives de interfaz de usuario (HID)

1M Dispositivos del sistema

M Equipo
| Monitores
ﬂ Mouse y otros dispositivos sefialadores
L} Procesadores
= Proveedor de impresion WD
475 Puertos (COMy LPT)
"IF' Silicon Labs CP210x USB to UART Bridge (COM3)
-2 Teclados
g Unidades de disco
1‘:“, Unidades de DVD o CD-ROM

Software de Configuracion — MINCI

En la PC, al conectarnos con el equipo, veremos la siguiente pantalla, donde se sefalan los parametros descritos anteriormente:



295 CTM - Cenfigurador de equipos

Comunicacidn con el equipo

Direccion de Eguipo

Conectar

Fuerto Serie i 2
Direccion de Red Desconectar

Direccion y red del equipo al
que nos queremos conectar

0oD-2

Configuracién de salidas

Modelo de equipo conectado

Configuracion de Direccidn de Equipo

Mueva Direccion de Equipo Cambiar
[/ Cem=]

ambiar
Modificacién de direccion de red

MNuevo N° de Red

Funcién: Tiempo de sincronismo: I:I Segundos

En la parte de arriba ponemos la direccidn de red y de equipo que nos queremos conectar y hacemos clic en conectar. En “Modelo” debe

aparecer de forma automatica la leyenda: “OD-2".

Luego si queremos cambiarle la direccion de equipo o de red, debemos llenar el cuadro de texto correspondiente y hacer clic en el

pulsador “Cambiar” que se encuentra a la derecha de dicho cuadro.

Modelo |m

> |

Comunicacion con el equipo

Puerto Sere

Para cambiar los parametros de las entradas debemos seleccionar la funcion que queramos y el tiempo de sincronismo seleccionado.

Direccion de Equipo
Direccion de Red

Modificacion de direccion de equipo

CITIM
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Lectura/Escritura

Lectura / Escriura

Leer Equipo

Escribir

Equipo

Configuracion de Rutas

Configurar
Rutas

Corfiguracion de Direccion de Equipa

—_

Caonectar

Desconectar

Luego hacemos clic en el botdn “Escribir Equipo”.

0oD-2

@

Funcién: | | Sin cambios w

®

Funcidn: | | Activada v

Mueva Direccidn de Equipo I:I

Mueva N* de Red

Tiempo de sincronismo: | 0

Segundos

Tiempo de sincronismo: |(10]

Segundos

[ ]

Cambiar

Cambiar

Lectura / Escriura

Leer Equipo

Escribir
Equipo

®

Configuracion de Rutas

Configurar
Rutas



Cuando el MINCI termine de configurar correctamente el equipo hacemos clic en desconectar.

Dimensiones

63 mm

M

ELECTRONICA
ID2 HL. Hr

OoD2 X

118.5mm

S9°EJIU0J]I3 |3 W] MMM

CTM Electrénica
Soluciones Inaldmbricas

82.5mm

Recomendaciones Para el Montaje Mecanico

0OD2 puede ser montado utilizando los agujeros que poseen las orejas del gabinete del equipo.

El equipo viene preparado para instalarse a intemperie, ya que su placa electrdnica se aloja dentro de un gabinete estanco, sin embargo,
hay que mantener la estanqueidad luego de la instalacion, para esto se recomienda:

1. El cable que ingresa por el prensacable debe tener el didametro suficiente para que quede bien cerrado, la medida del prensaestopa es
de 3/8" . En caso de que el cable sea muy fino hay que rellenar internamente con fastix.

2. La rosca SMA de salida del equipo debe quedar sellada con cinta autosellante para que el conector no quede expuesto.



3. Tener en cuenta que, si se coloca dentro de un gabinete metdlico, independientemente del alcance que se quiera lograr, la antena
debera ser colocada fuera del mismo. Para ello se debera utilizar un pigtail PTMC.

Especificaciones Técnicas

Alimentacion: 9 — 12 VCC.

Niveles de Entrada: Contactos Secos.

Proteccion de Datos: 100.000 veces en memoria EEPROM.

Temperatura de Operacion: 0 — 40 °C.

Humedad: 0 - 90 %.

Precauciones

Precauciones para con el ambiente

Conserve el equipo a la temperatura especificada. Si ha guardado el equipo a una temperatura menor a -10°C, deje reposar al
equipo por al menos 3 horas a temperatura ambiente antes de utilizarlo.

Aplicar tensiones fuera del rango podria dafiar los componentes.

Mantenga alejados los dispositivos de sefial de entrada, los cables de sefial de entrada, y al equipo de cualquier fuente de ruido
eléctrico (Ej.: cables de alta tension).

Mantenga alejado al equipo de fuentes de electricidad estatica (Ej.: fabricacion de compuestos, talco, o fluidos transportados
por cafos).

No exponga al equipo a solventes organicos como tiner o benceno, materiales altamente alcalinos, o materiales altamente
acidos. Hacer esto puede dafiar al gabinete del equipo.

Precauciones en su aplicacion

Asegurese de cablear correctamente los terminales, con la polarizacién indicada.
Mantenga la alimentacion de tensién dentro de los rangos permitidos.

Conecte la alimentacion a través de un relé o interruptor tal que la tension alcance un valor fijo inmediatamente. Si la tension
se incrementa gradualmente la alimentacion podria reiniciar al equipo o encender la salida del equipo.
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